ZUKUNFT DER SEEMINENABWEHR

EINE ANALYSE AUS RUSTUNGSTECHNISCHER SICHT

Giiintter Kleinert

Du rch die sich dindernden Bedingungen
fiir unsere Sicherheits- und Verteidi-
gungspolitik und der damit verbundenen
Transformation der Bundeswehr hin #u
mehr streitkrillegemeinsamen Strukturen
begriindet der Fithrungsstah der Marine ins-
besondere mit der KGv Basis See und den
sZiclvorstellung Marine 2025+« {ZVM
2025+ ) seine Position im Konzert der Teil-
streitkriifte und weist auf die besondere Be-
deutung der Marine fiir die Maritime Sicher-
heit hin. Dabei wird das Fihigkeitsprofil der
Marine als Beitrag zu streitkriiftegemeinsa-
men und multi-nationalen Operationen be-
tont, mit dem der Schutz der Seewege und
des Seeverkehrs von den eigenen Kiis-
tengewdssern (ber die hohe See bis 2o
den Kiistenzonen ferner Einsatzgebie-
te sichergestellt werden kann,

Die ZVM 2025+, die das zukiinftige
Aufgabenspektrum der Marine auf-
zeigt und daraus die erforderlichen -
higheiten und Mittel ableitet, begriin-
det die Fihigkeit zur Seeminen- und
Kampfmittelabwehr sowohl bei den
Eingreitkriiften als auch bei den Stabi-
lisierungskriiften als unverzichtbar.

Deer Aufirag des Inspelteurs der Ma-
rine (InspM ) in der »Eihrliche Weisung
Marine 2009« vom 12, Dez, 2008 an das
Center of Excellence for Confined and Shal-
low Waters (Coll CSW) kenneecichnet den

Weg der Seeminenabwehr der Zukunfi» .
folgende Aspekte der Unterwasserseekriegs-
fithrung zu untersuchen: Gegen die Bedro-
hung durch Seeminen und andere Kampf-
mittel sind neue technologische Lisungen
zuanalysieren und in einem modularen An-
satz in bestehende Fihigkeiten zu integrie-
ren, Ziel ist die Erstellung der Einzelkonzep-
tion Seeminenabwehr und Kampfimittelab-
wehr im maritimen Umfeld _. .«

Damit wird die mittel- bis langfristige
Zielsetzung klar. Die Marine hilt an den
Komponenten zur klassischen Seeminenal-
wehr auch zukiinftig fest. Bei der Ausgestal-
tung dieser Fihigkeiten werden neue tech-
nologische Losungen und der Einsatz von
unbemannten Systemen angestrebt. Darii-
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ber hinaus wird der Bereich der klassischen
seeminenabwehr um die Kampfminelbe-
seitigung im maritimen Umfeld erweitert.
Das hebt insbesondere das Aufgabenspek-
trum der Minentaucher hervor, in dem Ex-
plosive Ordnance Disposal (EQD) und
Counter Improvised Explosive Devices
(CIED} in Flachwassergebieten, am Strand
und zum Hafenschutz mit ihren besonde-
ren Bedingungen betont werden,

Bestandsaufnahme
— wo stehen wir heute

Zurzeit werden die Einheiten der Klassen
332,333 und 352 durch Einzelmalinahmen
i Radar, Magnetischer Eigenschutz {MES)-
Anlage, Aussetzvorrichtung, etc.)
ertlichtigt, um die Einheiten iiber
das Jahr 2020 hinaus einsatzfihig
zu halten.

[Yas Vorhaben «Fihigkeitserhalt
SEEHUND wurde Ende 2007 unter
Vertrag genommen. Die sich seit



fast 30 Jahren in der Nutzung hefindlichen
Simulationsfernriuvmdrohnen Hohlstab-
fernriiumgeriit-ferngelenkt (HFG-F1} wer-
den bei der Peene-Werlt in Waolgast general-
itherholt, indem die Schwachstellen und
Obsoleszenzen einiger Baugruppen insbe-
sondere in der E-Versorgung beseitigl wer-
den und die Standfestigheit der Seenunpe
fiir die geplante Restnutzungsdaver bis 2020
erhalten wird.

Fiir die Boote K1 332 wird zzL. der Vertrag
fiir das Projelat »Einriisten SEEFUCHS: vor-
bereitet. Hierbei ist vorgeschen, die Minen-
jagddrohnen Pivaui B3, die das Ende der
Versorgharkeit erreicht haben und nicht
mehr die NATO STANAG Vorgaben eur Ein-
haltung der akustischen und magnetischen
Grenzwerte erfiillen, durch die Minenbe-
kimpfungswalle SEEFUCHS zu ersetzen, Ein-
her mit der Umpriistung der Bekimpfungs-
drohne geht eine grundlegende Modernisie-
rung der Operationszentrale {(OPZ) durch
Verbesserung der Funktionalitit und LUm-
stellung aul Multifimktionskonsolen.

[hese beiden grofien Modernisierungs-
projekte werden voraussichtlich 2012 abge-
schlossen, Dartiber hinaus wurde in den Jah-
ren 2007708 cin Mi]-Boot 332 zum Minen-
tauchereinsatzboot umgebaut,

Unabhiingig vom technischen Stand der
Sensoren und Drohnen zeigen die Einhei-
ten mit thren einheitlich konstruierten und
in amagnetischer Bawweise hergestellten
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Riimpfen eine grofe Stabilitit. Aus heuti-
ger Sicht scheinen die Mine Counter Mea-
sure { MCM}-Emnheilen der K1332, 333 und
352 als Plattform noch Gber das Jahr 2025
hinaus nutzbar zu bleiben, Das ertffnet die
Miglichkeit, weitere Komponenten zu er-
neuern | Machfolger Sernunp ) oder Subsys-
teme einzuriisten — Autonomous Underwa-
ter Vehicle [ AUV ) — bevar die Plattform er-
setzl werden muss.

Entwicklungen in der
AUV-Technologie

Bereits im Jahr 2000 begannen aul der
Basis der NATO-Studie »Maritime Opera-
tions 2015 Minewarfare Advanced Concept
Study (MO 2015 MW ACS )« erstmals Ak-
tivitdten zur Rolle von AUV in der Minen-
abwehr, Erste Einsatzvorstellungen gingen
dahin, dass AUV als abgesetete Sensortri-
ger in einem MCM Verbund integriert wer-
den kéinnen, Unabhiingig von der Triger-
plattform sollen AUV Objekte am hMeeres-
boden detektieren und klassifizieren. Nach
Avswerlung der Mine-Like-Objects i MLO)
an Bord der Trigerplatiform kann von dort
die Identifikation mit einem geeigneten Sen-
sordes AUV oder die Meutralisation des Ob-
jektes mit einer Belkdmpfungsdrohne {SEg-
FUCHS | eingeleitel werden,

Der Einsatz von AUV ist aber auch in con-
tainerisierter Form als stand-alone Lissung

aul anderen Plattformen, die iiber eine Aus-
setz- und Bergeeinrichtung verfiigen, mog-
lich. Der operative Gewinn fiir eine Einsatz-
gruppe hesteht in der Ermittlung eines Un-
terwasserlagebildes durch den AUV-Einsatz,

ALV liinnen aber auch von Land zur see-
seitigen Absicherung von Hafenzufahrten
und Reeden eingesetat werden. Kontinuier-
liche Einsidtze im Rahmen der Routeniiber-
wachung erginzen das lokale U'W-Lagehild
im Rahmen der Sicherheitsvorsorge.

Die besonderen Vorziige von AUV Einsit-
zen lassen sich wie folgt zusammenfassen:
B Ressourceneinsparung und Yeitgewinn,
da MCM Einheit und AUV unabhingig
voneinander operieren kinnen, ggf. Einsatz
mehrerer AUV,
¥ Erhohung der Flichenleistung durch Ein-
sate von Side Scan Sonaren im optimalen
Abstand zum Meeresboden,

B Risikominimierung, da Boot und Besat-
zung minengelihrdetes Gebiet meiden kin-
e,

b Verdeckter Einsate fiir Aufldirungs- und
Uberwachungsoperation miglich.

Zuniichst wurde die Entwicklung eines
ALV sowohl bei der Marine und im Riis-
tungshereich, aber auch bei der Industrie mit
wenig Elan vorangetrieben. Zu diesem Zeit-
punkt waren alle Kapazititen auf die Ent-
wicklung des Projektes »Minenjagdaus-
ritstung 20004« {M]2000A) ausgerichiet.
M 20H0A sah im Kern ferngesteuerte Uber-




wasserdrohnen vor, die ¢in tiefenvariables
Schleppsonar zum Einsatz bringen sollten,
[rotz einiger technologisch anspruchsvoller
Entwicklungen, wie die Nutzung von Small-
Waterplane-Area Twin-Hull [SWATH )-
Schiffen als Schleppdrohne oder die Eni-
wicklung eines Sedimentsonars, wurde das
Projekt im Herbst 2005 aufgegeben.

[nternational arbeiten heute Firmen in
LISA, Norwegen, Frankreich, Schweden und
[talien an der praktischen Umselzung der
AUV-Technologie. In Deutschland ging
ATLAS Elektronik ( AE) mit der dinischen
Firma Maridan zusammen. Maridan hatle
zu diesem Zeitpunkt bereits ein autonomes
Unterwasserfahrzeng zur Exploration von
Diamantenvorkommen fiir Siidafrika ent
wickell, Im Jahr 2005 wurde zwischen Bun-
desamt fir Wehrtechnik und Beschaffung
(W) und ATLAS Elektronik (AE) ein Ver-
trag zum Bau eines Minenabwehr- AUY-Dhe-
monstrators geschlossen, Dieses Fahrzeug
soll der Marine die gegenwiirtigen Fihighkei-
ten und zukiinfiigen Kapazititen von ALY
nul'.-'_u_'i‘uia_'n.LQ|‘u|u|5:{'(|:|ﬂkx war die Bereitstel
lung cines Fahrzeuges, das ausschlielilich
mit am Markt verfiigharen Komponenten
hergestellt wurde,

Erste Seeversuche mit einem hMaridan 600
zeigten schon frithzeitig, dass man den rich
tigen Weg cingeschlagen hatte, [Ye Fahr
',f_-;‘u!_'hmuhnila [ Mavigalion, Missionssteue
rung, Energicmanagement, etc.) befanden
sich aul einem durchaus operationell nutz-
baren Stand. Fiir cinen Einsatz in der Mi-
nenabwehrrolle ist aber eine effiziente Sen-
sorausstatiung Grundvoraussetzung,

AE entwickelte im Rahmen des F&T Pro-
jektes einen MOM-AUV-Demonstrator wei-

Seacrrven Mk 11

ter und stellte mit dem SEaOTTER Mk 11
anlisslich der NATO Harbour Protection
Trials 2008 in Eckernforde ein AUV vor, dass
iiher ein Seitensichtsonar [Side Scan Sonar),
ein Sub-Bottom-Profiler (SBEP) und ein
Ficherlot { Multibeam Echosounder) ver-
fitgte. e Ergebnisse in dieser umfassenden
Testphase waren Erfolg versprechend, In der
Erweiterung der Sensorausstatiung ist auch
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die Integration eines
Sonargerites mit syn-
thetischer Apertur [SAS)
und in einer zukiinf-
tigen Aushbaustufe der
Einsatz eines Sediment-
sonares moglich,
Allerdings gibt es bis
jetzt auch noch Defizi
t¢ bheim Einsatz von
ALY, Ein Punkt ist die
bisher eingeschrinkte
Mobilitiit bei der auto
matischen Hindernis
vermeidung. Ein weite
rer die eingeschrinkte
Dratentibermittlung im
Einsatz. Die umfang-
reiche Rohdatenmenge der Sonare kann
nicht direkt vom getauchten AUV in der

Tiefes Il|'l.l'r.:|':'|I

notwendigen Bandbreite Gibermittelt wer
den. Damit ist eine Auswertung der Aufkli-
rungsergebnisse Ober lokalisierte Objekte
am Meeresboden nicht ohne Zeitverzug
miglich. Die Messdaten werden bisher in
periodischen Abstinden nach Auftauchen
zum Positionsabgleich an die Trigerplatt-
form iibermittelt und an Bord ausgewertet,
Ein Umprogrammieren des AUV zur Relo-
kalisierung und Klassifizierung eines MLO
gel. mit einem anderen Sensor ist miglich,
Es besteht aber auch die Moglichkeit, eine
zweite Drohne (B, Seerucns ) zor Identifi-
kation einzusetzen. Hier bedarf es noch wei-
terer Erfahrungswerte, um ecin laktisches
Konzept fiir den Einsatz zu entwickeln.

Zurzeit befindet sich eine »Abschliefen-
de funktionale Forderung fiir Autonome
Unterwasserfahrezenge zur Kampimittelab-
wehr im maritimen Umfelds«
(AF AUV} in der ministeriel-
len Mitzeichnung, In der Ana-
lysephase zur Erstellung der
AF AUV wurden die Forde-
rungen an AUV konkretisiert.
Das Spektrum dieser Forde-
rungen geht von »Detektion,
Klassifilkation und Identifika-
tion von Ohjelkten in Wasser-
tiefen von 3 bis 300 m iiber die
Aufzeichnung von geophysi-
kalischen Umweltparametern
— Rapid Enviromental Assess
ment { REA ) — bis hin zur Auf-
k]:u'l_lng von Ohiekten im Ha-
fenbereich inklusive der Uin-
tersuchung von vertikalen Strukiuren wie
Dralben und Spundwiinden,

[n der Analyse zu dieser AF wurde klar,
dass sich die Forderungen an ein AUV tech-
nisch-wirtschafilich nicht in einem einzi-
gen Typ verwirklichen lassen,

So ist die fiir ein MCM AUV zum Einsatz
bis 300 m Wassertiefe geforderte hohe See-
ausdaver mit hoher Flichenleistung nur von
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einem Fahrecugtyp zu erbringen, der eine
Masse von ca. | to bendtigt und somit filr
Operationen in engen und begrenzten Ge-
wiissern cher nicht geeignet ist. Andererseits
ist eine grofe Suchstreilenbreite fir AUV,
die fiir Operationen in engen Halenbecken
eingesetzt werden, nicht sinnvoll, da hier
Sensoren geringerer Reichweite, aber sehr
hoher Auflésung zur Identifikation von
L'W-Kontakten beniitigt werden. Ein Fahr-
zeug fir Hafenbecken ist wiederum zum
Einsatz in sehr flachem Wasser und im Vor-
strandbereich nicht ge
Einhaltung einer gewissen Suchstreifenbrei-
te zu nahe an der Wasseroberfliche bewe-
gen misste und dadurch die zur Erzielung
der Klassifizierung bendtigte Laufstabilitit
nicht gewiihrleistet ist. Gleichwohl sind Sy-
nergien hinsichtlich einheitlicher Fahrzeug-
fithrungssoftware, Einsatzplanung und Ein-

eignet, da es sich zur

satzauswertung, einheitlicher Energiever-
sorgungskonzepte, Bedienung, Handling
und Aushildung fiir alle drei Fahrzeugtypen
midiglich.

L¥e AF AUV stellt die Weichen fiir die mit-
teliristige Ristungsplanung. So ist auf der
Basis des F&T Demonstrators SEaQTTER Mk
11 eine Projektierung fir ein MCM AUV
zum Einsalz bis 300 m ab 2010 vorgesehen,
Fiir die H{_':-n,_|1;|l'l'|.|n;__', eines ersten Loses von
5 MOM AUV zur Integration auf Mil-Boo-
ten K1 332 sind Haushaltsmittel ab 2012 ein-
geplant,

Fum Einsalz in sehr flachem Wasser —Very
Shallow Water (VSW ) —und im Vorstrand-
bereich wurde bei der WTD 71 das AUV
Renus 100 der Fa. Hydroid (USA) erprobt,
Seit 2007 kommt dieses AUV bei den Aus-
bildungsvorhaben der Minentaucherkom-
panie regelmilig zum Einsatz, Es entsprichi
in allen Funktionen den Forderungen an ein
AUW fiir die Absuche grofer Flichen in fla-
chem Wasser, Dieses AUV ist auf dem Welt-
marlkt verfiighar. Die Riistungsplanung sicht
die Beschaffung von 6 Systemen in den Jah-
ren 2001 bis 2013 im Wege einer Kauflisung

VOIT.



Rraus i
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Fiir den Bereich «Detektion, Klassifikati-
on und Identifikation von Objekien im Ha-
fenbereichs werden in F&'T Studien die Ver-
wendharkeiten von zwei UW-Drohnen un-

tersucht.
Ein migliches Fahrzeug fiir den Hafen
einsatz ist der als Demonstrator gebaute,

torpedolirmige Davin der Fa. Dichl BGT
Defence. Dheses AUV soll sich in der End-
aushaustule vor allem durch eine hohe Ma-
nivrierfihigheit avszeichnen. Inshesonde-
re soll Vertikalfahet (Hovern) auch bei gri-
Berer Stréimung miaglich sein. Dieses
Fahreeug wird zurzeit mit geeigneter Sen-

sorik ausgestattet. Eine Priilung unter Ein
satzbedingungen steht noch aus.

Dias AUW SEEwOLY von AE ist die Weiter-
entwicklung der Minenvernichtungsdrohne
aus dem abgehrochenen Projekr MJ20004
und wird ehenfalls als autonomes U'W-Fahr-
zeug zur Absuche von Halenbecken, Licge-
pliatzen und Hafenzufahrien untersucht.
Withrend der NATO Harbour Protection
Trials 2008 in Eckernfirde zeigte der Seg-
woLk annihernd die Leistung, die den
Anforderungen der AF AUV entsprechen,
Gleichzeitig wird eine kempatible Auslegung
der Einsatzplanungs-, Einsatzfiihrungs- und
Auswertesoftware filr Sea0nir und SeE-
wOLE angestrebt werden,

Entwicklungsbedarl bei AUV fiir den Ha-
feneinsatz besteht unabhiingig von dem ver-
wendeten Fahrzeug [ die Sensoril. Zur si
cheren Klassifizierung und [dentifizierung
von Kampimitteln, die im Hafenbereich
auch ausgesprochen klein sein kiinnen iz B,
Haftladunge) wird iiber die handelsiiblichen
Sonare und Videokameras hinaus cin ent-
sprechend hochauflisendes 31-Sonar (akus-
tische Kamera) bendtigt. Das technische Ri-
siko lir eine solche Entwicklung wird als
pering bis mittel eingestuft, da das not-
wendige Know-how aus der Medizin- und
Werkstofftechnik in Verbindung mit der
llassischen Sonartechnologie vorhanden ist,



Wenn sich die posi-
tiven Lrgebnisse
der F&T Studien
in der Projek-
tierungsphase
hestitigen,
wird mit der
Einfiihrung
cines MOM-ALTY
ab 2012 die Minen-
jagd einen grofien Schritt
vorangebracht, Gleichzeitig wird die Wirk-
samkeil des Minentauchereinsatzes im {la-
chen Wasser und bei der Grofflichensuche
mit der geplanten Beschalfung des REnus
100 ab 2011 erheblich gesteigert.

Entwicklung bei den
Fernrdumgeraten

Handlungshedarf hesteht bei der Nach-
folgeplanung fiir die HFG-FI SEEHUND, Die
eingeleitete Modernisierung darf nicht da-
ritber hinwegtiuschen, dass diese Gerile
das Ende ihrer Nulzungsdaver um 2020 er-
reichen werden, Weilere Lebensdauer ver-
Lingernde Mafinahmen werden aus riis-
|_L||'|t_'|}|'.'\.'i:l'1HL'|'i'.l’I|| icher Sicht dann nicht mehr
vertrelbar sein. Da Lenbk- und Fithrungsein-

richtungen auf den 5 Booten der K1 352 aul

modernem Stand sind und schiffbaulich die
Boote sicher (iber das Jahr 2020 hinaus be-
trieben werden kinnen, muss die Planung
fiir den Ersatz der [erngelenkten Simulati-
onsfernriumdrohnen nun beginnen.

In einer ersten technischen Studie, die zeit-
nah beginnen soll, werden Aspekte sowohl
im schilfbaulichen Bereich (gef. Einsatz der
SWATH-Technologie}, Uberlegungen zur
Mobilitit | Anzahl, Verlegbarkeit, Containe-
risierung) wic auch aktuelle Erkenntnisse
sur Riumbarkeil moderner Seeminen { =3,
erweiterte Simulation von Signaturen, Seis-
mik, Druck) zu analysieren sein. Auf der
Basis dieser Studie kiinnten eine Abschlie-
fende Munktionale Forderung! Realisie-
rungsgenchmigung (AFReGl his 2011 er-
stellt und Haushaltsmittel ab 2005/16 ange-
meldet werden.

Entwicklung von Subsystemen

Lrer Weiterentwicklung der Fihigleilen zur
Seeminenabwehr und Kampfmittelabwehr
im maritimen Umfeld will die Marine gem,
# W 20254 zukiinftig va. durch » . be-
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mannte und/oder unbemannte, modular ge-
haltene Subsystemne Rechnung tragen -« Die
Maglichkeit fiir eine technische Realisierung
als Subsystem ist bei dem Projekt MCM-AUY
bereits gegeben und kann bei der Machlolge-
planung HFG-F1 beriicksichtigt werden.
Beide Systeme kénnen mit einer containeri-
sierten Fithrungseinrichtung auch von einer
nicht auf die Seeminenabwehr spezialisierten
Plattform zum Einsate pebracht werden,
wenn entsprechende Aussetz- und Bergeein-
richtungen vorhanden sind. So kinnte zu-
kiinftig die Fihigkeit zur Seeminenabwehr
fiir einen Verband Eingreifkrifte durch 1 bis
2 MCM-AUY, 4 bis 6 NE SEEHUND jeweils mit
den containerisierten Fiihrungseinrichtun-
gen und einer eingeschifften Minentaucher
gruppe auf einem Tender K1 404 oder zu-
kiinftig auf einem Mehraweckeinsatzschift
bereitgestellt werden. Dieser Verband verliigt
dann iiber die Fihigkeiten, mittels der Auf-
klirungsdaten des AUV ein UW-Lagebild im
Einsalzgebiet aufzubauen und Informatio-
nen tiber das Vorhandensein von Seeminen
zuerhalten bew. durch Einsitze im Route Sur-
vey/Change Detection die Abwesenheit von
Seeminen auf wichtig uten zu bestiti-
gen. Mit den fern lerten Simulations-
fernriumdrohnen und der Minentaucher-
gruppe wilrde dieser Verband auch iiber
Komponenten verfiigen, um Seerninen im be-
grenzten Umfang zu bekimpten.

Ausblick

Zur Beldimplung ciner grofs angelegten
Minenkampangne oder zum Riumen von
syslematischen Minenfeldern im Rahmen

einer Stabilisicrungsoperation oder einer
Post-War-Operation sind modulare Sub-
systeme cher wenig geeignet. Hier werden
auch zukiinftig Einheiten eingesetzt wer-
den, die auf die Seeminenabwehr spezia-
lisiert sind. Mittelfristig sind dazu die vor-
handenen Plattformen der Klassen 332,
333 und 352 gut geeignet, Mit den geplan-
ten Yorhaben sEinristen Seervcns auf
Mil-Boot 332+, die Integration von MCM
AU auf Mil-Booten 332 und der Nach-
folgeplanung HFG-F1 werden diese Ein-
heiten auch iiber das Jahr 2020 hinaus die
Fihigkeit zur Seeminenabwehr verlisslich
sicherstellen.

Da die 2V M 2025+ in der Order of Batt
le langfristig spezialisierte MCM-Einheiten
vorsicht, muss in den néchsten Jahren tiber
eine Machfolgeplattform der jetzigen K,
332, 333 und 352 nachgedacht werden. In
der Analysephase zur Beschreibung der Fi-
higkeiten dieser neuen MM Einheiten ist
insbesondere den Forderungen der Trans-
formation in der Bundeswehr, aber auch den
aktuellen und sich sicher noch verindern
den Bedingungen im Einsatz Rechnung zu
tragen. Aspekte wie schnelle Verlegbarkeir,
Seeausdaver, Fithrungsfihighkeil von AUY
und HFG, ggl. auch simultan, bediirfen der
sorghiltigen Analyse und werden entschei-
denden Einfluss auf die GriBe, die techni-
sche Ausfithrung und die Anzahl der neuen
Plattformen haben.

Die Weiterentwicklung der Seeminen-
und Kampfmittelabwehr in der Marine
vollzieht sich nicht spektakuliir, sondern
in kleinen, aber wirkungsvollen Schritten.
[3er schrittweise Austausch von Kompo-
nenten aul den bestehenden Einheiten
{Integration von AUY, Nachfolger HFG)
kann in tiberschaubaren Projekten, sowohl
den Haushaltsmittelansatz als auch das
Realisicrungsrisiko betreffend, ausgefiihrt
werden. Gleichzeitig erdffnel sich die
Miglichkeit, diese Komponenten modu-
lar und mobil auszurichten. Die Nulzung
der vorhandenen Plattformen mit den
nachgeriisteten modernen Komponenten
bictet den Vorteil, diese Systeme auf die
Nachfolgeplattformen iibernehmen zu
kinnen und damit das Vorhaben »MNeue
MCM Plattforme im Haushaltsvolumen
zu entlasten.

Konkrete Vorstellungen fiir die zukiinf-
tige Seeminen- und Kamplmittelabwehr
in der Marine sind vorhanden. Nun bedarf
s der engagierten und beharrlichen Stabs-
arbeit, um die Konzepte weiter zu entwi-
ckeln und die Phasendokumente zu erstel-
len, die Voraussetzungen sind fiir die be-
lastbare Begriindung der Forderungen und
der reitgerechten Einplanung in den Haus-
halt. AaE
Cinter Kleinert ist Fregattenkapitan und Referent
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